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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania:

) Zlecenie Inwestora.

. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2024 poz. 1251)

° Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r.
w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. 2019 poz. 2310);

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw
zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. 2017 poz.784);

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkéw
technicznych dla znakdéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 poz. 2311)

° Wizja lokalna w terenie z inwentaryzacjg istniejgcego oznakowania pionowego i poziomego.

2. Zakres opracowania
Opracowanie zawiera projekt czasowej zmiany organizacji ruchu wraz ze sposobem zabezpieczenia robdt
dla zadania ,,Przebudowa i rozbudowy drogi powiatowej nr 1541K , w m. Kicznia odcinek od km 2+782,00 do
km 3+545,00.”

3. Termin zmiany organizacji ruchu

Planowany termin wprowadzenia czasowej zmiany organizacji ruchu: 1V kwartat 2025 r. Inwestor jest

zobowigzany do pisemnego zgtoszenia Zarzadcy Drogi z wyprzedzeniem 7 dni, o planowanym i rzeczywistym
terminie wprowadzenia niniejszej zmiany organizacji ruchu.

4. Opis stanu istniejgcego oraz warunkow ruchu

Przedmiotowy odcinek drogi powiatowej potozony jest w miejscowosci Kicznia na terenie powiatu

nowosgdeckiego. Na odcinku projektowanej czasowej organizacji ruchu, istnieje jezdnia o nawierzchni
bitumicznej zmiennej szerokosci 4,00 — 5,50 m oraz pobocza ziemne szer. 0,50 — 1,0 m. Ruch pojazdéw na
przedmiotowe] drodze jest lokalny i stanowi dojazd do budynkéw i pdl, teren zabudowany.

Na przedmiotowym odcinku drogi planowane jest wykonanie chodnika z kostki betonowej (szer.1,48 —
2,38 m tacznie z kraweznikiem i obrzezem) po prawej i lewej stronie drogi. Planowane jest rowniez poszerzenie
nawierzchni drogi do szer. 5,50 m oraz wykonanie nowej nawierzchni bitumicznej i odwodnienia drogi.
Wyznaczone sg rowniez miejsca na zatrzymanie autobuséw oraz przejscia dla pieszych poprzez odpowiednie
oznakowanie poziome. Opracowanie zawiera oznakowanie poszczegdlnych odcinkéw drogi na czas prowadzenia
rob6t w/c drogi powiatowej.

Istniejgce w terenie oznakowanie pionowe przedstawiono na zatgczonych rysunkach w kolorze szarym, a
projektowane na czas wykonywania robot jako kolorowe.

5. Opis wystepujgcych zagrozen i utrudnien

W trakcie realizacji robdt utrudniania i zagrozenia wynikajg :

- wprowadzenia ruchu wahadtowego,

- skierowanie pieszych na drugg strone drogi (wolng od robdt)

- mozliwos¢ potracenia pieszego lub pracownika budowy,

- mozliwos¢ chwilowego zatrzymania ruchu (za i wytadunek materiatéw do budowy)



6. Opis stanu projektowanego
Roboty podzielono na 10 etapdw robét jak wskazano na rysunkach od 2.1 — 10.2.

W celu ostrzezenia kierujgcych i pieszych o utrudnieniach w ruchu projektuje sie wprowadzenie czasowe;j
zmiany organizacji ruchu pojazdéw i pieszych poprzez oznakowanie pionowe oraz urzadzenia bezpieczeristwa
ruchu. Od km 2++782 - km 3+4545. jak wskazano na rysunkach, projektuje sie chodniki o nawierzchni z kostki
betonowej szerokosci 1,78 — 2,38m wraz z kraweznikiem i obrzezem wraz z odwodnieniem drogi poprzez
wykonanie kanalizacji deszczowej oraz rowdw odwadniajgcych. Podczas prowadzenia robdt na poszczegdlnych
etapach, planuje sie zajecie jezdni na szerokosci na szerokosci potrzebnej do wykonania robét, oraz pobocza na
catej szerokosci. czasowo bedzie zajmowany prawy pas ruchu na catej szerokosci 3,00 m. Dla ruchu pojazdéw
najezy pozostawi¢ min.2,50 m pasa ruchu.

6.1 Etap 1 —(rys 2.1, zakres robot 120 m (strona prawa)

Planowane roboty: roboty rozbiérkowe, zdjecie humusu, wykonanie robdét ziemnych i odwadniajacych i

kanalizacji, podbudowy na poszerzeniach i pod chodnik, utozenie kraweznikow i obrzezy, wykonanie nawierzchni
chodnika i podbudowy, korytowanie i wymiana podbudowy jezdni i nawierzchni. Roboty wykonczeniowe
(humusowanie), oznakowanie drogi, montaz urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

Zajmowana bedzie istniejgca jezdnia na szer. 2,75 m (pozostawienie dla ruchu min. 2,50 m).

W celu ograniczenia zagrozenia wprowadzono zmiany w istniejgcej organizacji ruchu polegajgce na:

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami U-21a/b w odlegtosci co 20 m pozostawiajgc na jezdni szer. min.
2,50 m (w przypadku wykopdw pow. 0,50 m nalezy zastosowac zapory U-20a w sposdb ciggty).

- od strony najazdu ustawienie tablicy U-3c ze swiattami koloru zéttego, z tabliczkg T-0 (przejscie druga strong
drogi) i znaku zakazu B-41) dla drugiego kierunku — zapore drogowg U-20b ze swiattami koloru zéttego oraz
znakami jak powyze;j.

- ruch pieszy skierowany na drugg strone drogi.

Na czas prowadzenia robot nalezy ustawic znaki pionowe:
- A-14 roboty na drodze
U-12b/c zwezenia jezdni na drodze

A-30 inne niebezpieczenstwa
- B-33,,ograniczenie predkosci” do 40 km/godz.

B -34 odwotanie predkosci

- B-41,,zakaz ruchu pieszych”

- T-O,,Piesi”

- od strony jezdni wygrodzenie prac tablicami kierujgcymi U-21a/b. W przypadku wykopow powyzej 0,50 m
zastosowac bariery drogowe U-20a.

- zastosowac oznakowanie w-g rys nr 2.1,

Na zjazdach zostang ustawione zapory drogowe U-20b, a w przypadku koniecznosci wyjazdu pojazdow ze
zjazdéw indywidualnych wprowadzi¢ na ten czas reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika budowy.
Nalezy powiadomié¢ osoby zamieszkujgce w poblizu posesji o prowadzonych robotach i mozliwosci korzystania z
dojazdow do posesiji.

W przypadku utrudnien w ruchu lub zwezeniu jezdni do jednego pasa ruchu, nalezy wprowadzi¢ reczne
kierowanie ruchem przez osoby przeszkolone odpowiednio oznakowane i wyposazone w urzadzenia do
komunikowania sie za pomocg urzadzen mobilnych.

6.2 Etap 2 — (rys 2.2, zakres robdt 120 m (strona lewa)
Planowane roboty jak w poz. 6.1

6.3 Etap 3 —(rys 2.3, zakres robdt 135 m (strona prawa)

Planowane roboty jak w poz. 6.1




6.4 Etap 4 — (rys 2.4, zakres robét 132 m (strona lewa)
Planowane roboty jak w poz. 6.1.

6.5 Etap 5 —(rys 2.5, zakres robét 164 m (strona lewa)
Planowane roboty jak w poz. 6.1

6.6 Etap 6 — (rys 2.6, zakres robdt 164 m (strona prawa)
Planowane roboty jak w poz. 6.1

6.7 Etap 7 — (rys 2.7, zakres robdét 170 m (strona lewa)

Planowane roboty jak w poz. 6.1

Planowany remont przepustu (wymiana rur, wykonanie $cianki czotowej)
6.8 Etap 8 — (rys 2.8, zakres robét 170 m (strona prawa)

Planowane roboty jak w poz. 6.1
Planowany remont przepustu (wymiana rur, wykonanie scianki czotowej)
6.9 Etap 9 —(rys 2.9, zakres robdt 180 m (strona prawa)
Planowane roboty jak w poz. 6.1
6.10 Etap 10— (rys 2.10, zakres robdt 180 m (strona lewa)

Planowane roboty jak w poz. 6.1

Projekt nie zawiera zabezpieczenia placu budowy wynikajacego z przepiséw BHP.

7. Przewidywane terminy wykonania etapow robot
-etap 1-km 2-782 - km 2+902 zakres robdt na dt 120 m, prawa strona drogi rys nr 2.1

Przewidywany termin wykonania robdét — 6 —10 dni
-etap 2 - km 2+782 - km 2+902 zakres robdt na dt 120 m, lewa strona drogi rys nr 2.2
Przewidywany termin wykonania robét —6 — 10 dni
- etap 3 - km 2+902 - km 3+037 zakres robét na dt 135 m, prawa strona drogi rys nr 2.3
Przewidywany termin wykonania robét—7 — 10 dni
- etap 4 - km 2+902 - km 3+037 zakres robét na dt 135 m, lewa strona drogi rys nr 2.4
Przewidywany termin wykonania robét — 7 —10 dni
-etap 5 - km 3+037 - km 3+200 zakres robét na dt 164 m, lewa strona drogi rys nr 2.5
Przewidywany termin wykonania robét — 10 — 15 dni
- etap 6 - km 3+037 - km 3+200 zakres robét na dt 164 m, prawa strona drogi rys nr 2.6
Przewidywany termin wykonania robét — 10 — 15 dni
- etap 7 - km 3+200 - km 3+370 zakres robét na dt 170 m, prawa strona drogi rys nr 2.7
Przewidywany termin wykonania robét — 10 — 16 dni
- etap 8 - km 3+200 - km 3+370 zakres robdt na dt 170 m, prawa strona drogi rys nr 2.8
Przewidywany termin wykonania robét — 10 —16 dni
-etap 9 - km 3+370 - km 3+545 zakres robdt na dt 180 m, prawa strona drogi rys nr 2.9
Przewidywany termin wykonania robét — 10 — 20 dni
- etap 10 - km 3+370 - km 34545 zakres robét na dt 180 m, lewa strona drogi rys nr 2.10
Przewidywany termin wykonania robét — 10 — 20 dni

8. Opis ogdlny prowadzenia robot

> Przy zajmowaniu czesci jezdni (szer. 1.50 m) ruch wahadtowy — nalezy kierowac ruchem przez osoby

posiadajgce odpowiednie przeszkolenie do kierowania ruchem
> Przy zajmowaniu czesci jezdni nalezy (ruch wahadtowy) nalezy stosowa¢ pétetapy robot




> Istniejgce zjazdy w obrebie ,,wahadta” nie pozostawia¢ bez nadzoru osoéb kierujgcych ruchem — sposdéb
korzystania z zjazdu nalezy uzgodnic z wtascicielami przylegtych posesji, na zjazdach ustawi¢ zapory U-20a

> Roboty nalezy organizowa¢ w taki sposdb zeby minimalizowa¢ odcinki robdt wymagajacych
wprowadzenia ruchu wahadtowego z podziatem na podetapy

> Przy prowadzeniu wykopow o gtebokosci powyzej 0,50 m, wykopy te nalezy zabezpieczy¢ zaporami U-20a
na catej dtugosci wykopu

» Bezposrednio za robotami nalezy przywracacd istniejgce na drodze ograniczenia predkosci (stosowane
znaki B-34 (40km/godz)

» Po zakonczeniu dziatki dziennej robdt, przywracaé pas drogowy do stanu petnej przejezdnosci z
pozostawieniem niezbednego oznakowania (znaki A, B, i ewentualnie U-21a/b oraz B-33 (40 km/godz)
jezeli jest taka potrzeba)

> Bezposrednio za robotami nalezy przywracad istniejgce na drodze ograniczenia predkosci

9. Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu

W ciggu wykonanych robot zastosowano bariery U-3c, U-20b a od osi jezdni U-20a/b, na barierach nalezy

stosowac Swiatta pulsujgce koloru pomaranczowego.

10. Znaki drogowe

1. Znaki drogowe, tablice informacyjne i urzadzenia bezpieczernstwa ruchu drogowego, przewidziane do

wprowadzenia w zwigzku z robotami, odpowiada¢ powinny przepisom zawartym w zatgcznikach 1 do 5.2
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla
znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzagdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.

2. W czasie prowadzenia robdt nalezy zapewnic statg kontrole ustawienia zabezpieczenia, oswietlenia i
oznakowania zastepczego, a stwierdzone usterki niezwtocznie likwidowac,

3. W przypadku wystepowania utrudnien w ruchu (np. roztadunek materiatéw) winien kierowac ruchem
przeszkolony pracownik posiadajgcy odpowiednie zaswiadczenie o ukoniczeniu szkolenia z zakresu wykonywania
niektérych czynnosci zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym,

4. Po zakonczeniu robot przywréci¢ statg organizacje ruchu. Wykonane oznakowanie nalezy zgtosi¢ do
odbioru odpowiednim protokotem zgtoszenia przed wykonaniem robét, a po ich zakoriczeniu réwniez zgtosic¢
odbior przywrdcenia pasa drogowego,

5. Roboty nalezy prowadzi¢ po uzyskaniu decyzji na wejscie w teren.

6. W przypadku koniecznosci wyjazdu pojazdow ze zjazdéw indywidualnych wprowadzi¢ na ten czas
reczne kierowanie ruchem pod nadzorem kierownika budowy.

Ponadto przed rozpoOczeciem prac Wykonawca winien uzgodni¢ z osobami zainteresowanymi sposéb
korzystania ze zjazdéw gdzie zastosowano bariery drogowe U-20a.

11.Umieszczenie znakow

Lokalizacje projektowanych znakéw zaznaczono na zatgczonym planie sytuacyjnym.

Montaz znakéw drogowych nalezy dokona¢ zgodne rozporzadzenia Ministréw Infrastruktury oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r w sprawie znakdéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170
poz.1393.) i zatgcznika nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. ,w sprawie
szczegdtowych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach”.



12.Uzasadnienie zmiany oznakowania
W ciggu drogi prowadzone bedg nastepujgce roboty:

- roboty ziemne — zdjecie humusu, wykopy i nasypy

- wykonanie podbudowy na poszerzeniach i chodnikach

- utozenie kraweznikdw, obrzezy i nawierzchni chodnikéw

- wykonanie i utwardzenie skarp i dna rowéw

- humusowanie i obsianie trawg

- wykonanie nowej nawierzchni

- ustawienie nowego oznakowania i urzgdzen bezpieczeristwa ruchu

- trwate usuniecie i wykonanie nowego oznakowania poziomego

W celu zapewnienia bezpieczenstwa ruchu pojazdéw, a szczegdlnie ruchu pieszych, proponuje sie zmiane
oznakowania jak na rysunkach. Oznakowanie pionowe na czas wykonywania robdt, nalezy ustawi¢ przed ich
rozpoczeciem i przystoni¢ lub odwrdci¢ tarczg rownolegle do krawedzi jezdni. Odbidr oznakowania zgtosi¢ do
administratora drogi i Policji.

Odpowiedzialny za oznakowanie — wykonawca robét.

Opracowat :
mgr inz. Kamil Haraf
upr. proj. MAP/00285/PO0OD/14



